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การสัมมนาเชิงปฏิบัติการเรื่อง

ระบบอากาศยานไรคนขับ
แบบอัตโนมัติ (โดรน): ซอฟตแวร 
ฮารดแวร และการประยุกตใชงาน  
(Automated Unmanned Aerial Vehicle System (Drones): 
Software, hardware and Applications)



วัตถุประสงค

          เพื่อใหผูเขารวมสัมมนาไดรับความรูความเขาใจ
เกี่ยวกับระบบอากาศยานไรคนขับ หลักการและวิธีการ
ออกแบบ สราง ทดสอบการทํางาน และระบบปฏิบัติการ
ของอากาศยานไรคนขบั รวมถงึแนวทางการประยกุตใชงาน
อากาศยานไรคนขับในงานดานตางๆ แบบอัตโนมัติใหถูก
ตองตามกฎระเบียบ มีประสิทธิภาพ ประหยัด และ
ปลอดภัย

         ระบบอากาศยานไรคนขับ (UAV) หรือโดรน ใชแรง
อากาศพลศาสตรเพื่อยกตัวอากาศยานใหสามารถบินไดแบบ
อัตโนมัติหรือควบคุมการบินระยะไกล และสามารถบรรทุก
อุปกรณสําหรับปฏิบัติภารกิจ (Payloads) ไปดวย UAV 
ถูกควบคุมการบินแบบอัตโนมัติโดยคอมพิวเตอรในตัวเคร่ือง
เองหรือนักบินท่ีอยูบนภาคพื้น ปจจุบันมีการนํา UAV 
มาใชงานเพิ่มมากข้ึนในภาคสวนตางๆ ทั้งดานการทหาร 
การพาณิชย และพลเรือน เพ่ือนําไปสูผลลัพธของความยั่งยืน 
ซึ่ง UAV นํามาประยุกตใชกับงานไดหลากหลายสาขา เชน 
การถายภาพทางอากาศ แผนที่ภูมิศาสตร การเกษตร การ
แพทย การบริหารภัยพิบัติ การสํารวจและตรวจสอบทอ
นํ้ามันและทอกาซ สายสงและสายจําหนายไฟฟา แผงเซลล
แสงอาทิตย กังหันลม และการขนสงสินคา เปนตน สําหรับ
การใชงาน UAV ปฏิบัติภารกิจใหประสบความสําเร็จ
อยางสมบูรณนั้น จะข้ึนอยูกับความแมนยําและเที่ยงตรง
ในการควบคุมของชุดควบคุมการบิน ดังนั้นชุดควบคุมการบิน
ของ UAV ท่ีทํางานไดถูกตอง แมนยํา ทนทาน และปรับตัวได 
จึงมีความจําเปนอยางย่ิงสําหรับการออกแบบและสราง UAV  

        PEN Academy ไดเล็งเห็นความสําคัญของการ
ประยุกตใชงาน UAV ซึ่งหากนําไปใชไดอยางถูกตองจะไดรับ
ประโยชนทั้ งดานวิศวกรรมและเศรษฐศาสตร ไดมาก 
จึงจัดการสัมมนาเชิงปฏิบัติการเรื่อง “ระบบอากาศยาน
ไรคนขับแบบอัตโนมัติ (โดรน): ซอฟตแวร ฮารดแวร และ
การประยุกตใชงาน (Automated Unmanned Aerial 
Vehicle System (Drones): Software, hardware 
and Applications)” โดยทีมวิทยากรซึ่งเปนผูมีความรู
และประสบการณในการศึกษา วิจัย และปฏิบัติงานเกี่ยวของ
กับภารกิจการบินทางอากาศและอวกาศมาโดยตลอด

หลักการและเหตุผล

วันท่ี 26 มิถุนายน 2567
ลงทะเบียน

พิธีเปดและประธานกลาวเปดการสัมมนา โดย

พลอากาศโท ผศ. ดร.พาหรณ สงวนโภคัย 

อดีตรองผูบัญชาการโรงเรียนนายเรืออากาศ

นวมินทกษัตริยาธิราช และ Vice President, 

PEN Academy

Session Chairman เรืออากาศตรี ดร.โตศักดิ์  

ทัศนานุตริยะ Secretary, PEN Academy

ระบบอากาศยานไรคนขับ: สถาปตยกรรม การแบง

ประเภท และการประยุกตใชงาน

พักรับประทานอาหารวาง

กฎ ระเบียบ ขอบังคับ และการควบคุมการใชงาน

อากาศยานไรคนขับในประเทศไทย

องคประกอบอากาศยานไรคนขับ: 

  Sensors       Flight Controller

พักรับประทานอาหารกลางวัน

องคประกอบอากาศยานไรคนขับ (ตอ): 

  Propulsion Subsystems

  Communication Subsystems

พักรับประทานอาหารวาง

องคประกอบอากาศยานไรคนขบั (ตอ): 

  Payloads

ดําเนินการสัมมนา
เชิงปฏิบัติการโดย

08:00 – 08:30 น.

08:30 – 08:45 น.

        

08.45 – 10.00 น.

10.00 – 10.15 น.

10.15 – 11.00 น.

11.00 – 12.30 น.

12.30 – 13.30 น.

13.30 – 15.00 น.

15.00 – 15.15 น.

15.15 – 16.30 น.

Session กฎหมายและเทคโนโลยีอากาศยาน
ไรคนขับ 1

Session การออกแบบและสรางระบบ
อากาศยานไรคนขับ2

กำหนดการสัมมนา

กลุมเปาหมาย

ผูบริหาร วิศวกร ชางเทคนิค ผูควบคุมงาน ผูประสาน
งานโครงการขององคกรตางๆ

ผูออกแบบ สราง และพัฒนาระบบอากาศยาน
ไรคนขับ 
ผูผลิต จัดจําหนาย และใหบริการระบบอากาศยาน
ไรคนขับ 

ที่ปรึกษาโครงการ อาจารย นักวิจัย นักศึกษา และ
ผูที่สนใจทั่วไป

1

2

3

4
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ระบบการบนิแบบอตัโนมตัิ 

(Autonomous Flight Planning):

   รายละเอยีดขัน้ตอนการปฏบิตักิารอากาศยาน

ไรคนขบัแบบอตัโนมตัิ

   การออกแบบและวางแผนการบนิแบบอัตโนมติั 

   สถานคีวบคมุภาคพืน้ (Ground Control Station)

   ตวัอยางระบบอากาศยานไรคนขบัแบบขึน้ลงทางด่ิง

พกัรบัประทานอาหารวาง

หลกัการและการปฏบิตัขิองนกับนิภายนอกอากาศยาน

ไรคนขบั (Safety Pilot Theory and Practice):

   หลกัการการปฏบิตัขิองนักบนิภายนอกอากาศยาน

ไรคนขับ

   ฝกบิน Simulation

พักรับประทานอาหารกลางวัน

  Disaster management

  Construction and infrastructure inspection

  Agriculture and remote sensing

  Healthcare        Delivery        Aviation

พักรับประทานอาหารวาง

  Utility inspection        Urban planning

  Wildlife conservation

  Geographic mapping

  Weather forecasting        Mining

  Real-time monitoring of road traffic flow

  Commercial photography

   Anti-drone system

08.45 – 10.15 น.

10.15 – 10.30 น.

10.30 – 12.30 น.

12.30 – 13.30 น.

13.30 – 15.00 น.

15.00 – 15.15 น.

15.15 – 16.30 น.

Session การออกแบบระบบปฏิบัติการสำหรับ
อากาศยานไรคนขับ3

Session การประยุกตใชงานอากาศยาน
ไรคนขับสำหรับพลเรือน4
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 ภาคปฏิบัติ  อบรมการลงและใชงาน 

Open Source Autopilot  

พักรับประทานอาหารวาง

 ภาคปฏิบัติ  อบรมการลงและใชงาน 

การควบคมุอากาศยานไรคนขบัเบือ้งตน

พักรับประทานอาหารกลางวัน

 ภาคปฏิบัติ   ทดสอบการบนิ 

อากาศยานไรคนขบั (Dji)  

พักรับประทานอาหารวาง

 ภาคปฏิบัติ  ทดสอบการบนิแบบ

อตัโนมติัโดย Open Source Autopilot 

ปดการสมัมนา

08.45 – 10.15 น.

10.15 – 10.30 น.

10.30 – 12.00 น.

12.00 – 13.00 น.

13.00 – 14.30 น.

14.30 – 14.45 น.

14.45 – 16.30 น.

16.30 น. 

Session อบรมการใชงานและทดสอบ 
Open Source Autopilot5

กำหนดการสัมมนา

ว�ทยากร

พลอากาศโท ผศ. ดร.พาห์รณ สงวนโภคัย  
Vice President, PEN Academy
อดตีรองผูบงัคบับญัชาโรงเรยีนนายเรอือากาศนวมนิทกษตัรยิาธริาช
หัวหนาโครงการพัฒนาดาวเทียมขนาดเล็ก THAIIOT 
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช  

เรืออากาศตรี ดร.โตศักดิ์  ทัศนานุตริยะ  

นาวาอากาศโท รศ. ดร.ปริญญา อนันตชัยศิลป์ 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

Secretary, PEN Academy                                  
Utility Performance Specialist - Utility Modernization, 
USAID Southeast Asia’s Smart Power Program 

เรืออากาศเอก มารุต ม่วงคํา 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา  
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

เรืออากาศเอก ณัฐวัฒ พันธ์พิกุล 
ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา กองการศึกษา  
โรงเรียนนายเรืออากาศนวมินทกษัตริยาธิราช 

เรืออากาศโท ธนภูมิ สุขวารี 
กองสื่อสารโทรคมนาคม กรมสื่อสารอิเล็กทรอนิกสทหารอากาศ
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วทิยากรลําดบัที ่3-6 เปนทีมงาน Pegasus แชมปโลก จากการแขงขนั
อากาศยานไรคนขบันานาชาติ SUAS 2022 ท่ีรัฐแมรแิลนด สหรฐัอเมรกิา

WORKSHOP

หมายเหตุ: ผูเขาสัมมนากรุณา
นํา Notebook Computer 
มาใชในชวงภาคปฏิบัติด วย



สอบถามข้อมูลเพิ�มเติม และสํารองที�นั� งได้ที� บริษัท เพาเวอร์ เอ็นเนอร์จ ีเน็ทเวร์ิค จาํกัด
(ผู้ ได้รับการมอบหมายจากสถาบนัในการดําเนินการรับลงทะเบียน รับชําระค่าลงทะเบียน และออกใบเสร็จรับเงิน) 

��� ซอยลาดพร้าว ��� (ศานตนิิเวศ) ถนนลาดพร้าว แขวงคลองจั�น เขตบางกะปิ กรุงเทพฯ �����
เลขที�ผู้เสียภาษีอากร  �-����-�����-��-� (สาํนักงานใหญ่)  ตดิต่อ คุณสาริณี  สาณะเสน โทร. ���-���-����, แฟกซ์ �-����-����

หากผู้สัมมนาต้องการให้จดัอาหารพเิศษ เช่น มังสวรัิต ิหรืออาหารฮาลาล กรุณาแจ้งให้ทราบล่วงหน้าก่อนจดังาน
ไม่น้อยกว่า � วัน  ได้ที�คุณสาริณี โทร. ��-����-���� หรือที� penthailand2016@gmail.com

ณ หองพาโนรามา 2 ชั้น 14  โรงแรม ดิ เอมเมอรัลด ถ.รัชดาภิเษก 

คาใชจายในการลงทะเบียนสัมมนา การชำระเงิน

ทานละ 15,000 บาท + VAT 1,050 = 16,050 บาท 
โอนเงินเขาบัญชีออมทรัพย ชื่อบัญชี 
“บริษัท เพาเวอร เอ็นเนอรจี เน็ทเวิรค จํากัด” 
ธนาคารกรุงไทย สาขาซอยอารีย
บัญชีเลขที่ 172–0–26410–4

อัตรานี �รวมค่าเอกสารอาหารกลางวัน และอาหารว่าง  

และสามารถหกัภาษี ณ ที�จ่ายได้ �%   

ค่าสัมมนาสามารถลงรายจ่ายได้  ���%

กรุณาชาํระเงนิภายใน � วัน นับจากวันที�ลงทะเบยีน  
กรุณาสงพรอมสําเนาใบโอนที่
email: penthailand2016@gmail.com

วันที่ 26 – 28 มิถุนายน 2567

ใบตอบรับเขารวมสัมมนาเชิงปฏิบัติการ

ระบบอากาศยานไรค้นขบัแบบอตัโนมตั ิ(โดรน)
ซอฟต์แวร์ ฮาร์ดแวร์ และการประยุกต์ใช้งาน
(Automated Unmanned Aerial Vehicle System (Drones)
Software, hardware and Applications)

Email :  penthailand2016@gmail.com                          ลงทะเบียน Online : www.pen-th.com

รับจำนวน

จำกัด


